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GearRover 

De GearRover is dé hybride werkplek met oogstassistentie. Door camera’s op een oogstwa-

gen te integreren, in combinatie met slimme software met machine learning, assisteert de 

GearRover medewerkers bij het beoordelen van de oogstrijpheid van een roos. Met behulp 

van een laser worden de bloemen en vruchten die oogstrijp zijn aangewezen. Tegelijker-

tijd verzamelt de GearRover veel data over onder andere de rijpheidstadia van de niet ge-

oogste bloemen. Deze gedigitaliseerde gegevens geven inzicht in de teelt, kwaliteit en ver-

wachtte oogst, met als resultaat alle informatie direct en overzichtelijk in handen van uw 

teeltspecialist en verkoopafdeling. 

 

GearStation 

De GearStation zorgt voor een 100% kwaliteitsinspectie voor het verpakkingsmoment in de 

verwerkingsruimte. We beoordelen gereinigd fust, maar ook diverse groenten en fruit in 

punnet en/of los. Het kwaliteitsoordeel vergt nu denkvermogen en kennis van de mede-

werker tijdens het verwerkingsproces (bij de roos tijdens het inhangen). Gearbox is met 

enkele kwekers aan het onderzoeken of deze ontwikkelde kennis kan worden ingezet om 

‘blind inhangen’ bij het sorteren van rozen mogelijk te maken. 

 

Plasma Activated Water (PAW) 

Wat hebben bliksem en gezonde rozen met elkaar te maken? De combinatie van bliksem en 

water resulteert in zogenaamd Plasma Activated Water (PAW). PAW heeft een tijdelijke 

reinigende werking zonder schadelijk residue omdat het terugvalt tot nitraat. Een natuur-

lijk en duurzaam proces wat leidt tot verhoogde gewas gezondheid. VitalFluid heeft dit na-

tuurlijk proces weten na te bootsen in machines die in de kas bliksemwater produceren. In 

het afgelopen jaar zijn in samenwerking met de gewascoöperatie Roos proeven gedaan bij 

PortaNova om de werking in de praktijk aan te tonen. De proeven lieten een positief resul-

taat zien en VitalFluid heeft de technologie verder opgeschaald. Daarom wordt een groot-

schalige vervolgproef gestart en komt een praktijktoepassing in zicht! 


